
FANUC　協働ロボットレーザー溶接周辺機器

精密小型傾斜付外部軸ポジショナ

ARWP-02FARWP-02F ARWP-03F
(減速機無し)

ARWP-03F
(減速機無し)



本装置は、外部入力制御式のモーター（FANUC製）を搭載した小型ポジショナです。
FANUC製協働ロボットCRXシリーズの溶接周辺機器として使用します。
*ワーク把持範囲や回転数の変更は別途制作可能です。
　
　　　　ARWP-02F　 ARWP-03F
　定価　2,400,000円　2,200,000円

CRX外部軸使用条件
・ロボットコントローラー基盤「メインボードB」を選択

・「付加軸アンプ」の増設

・ソフトオプション追加(ポジショナ)

・独立付加軸(H895)

・協調ソフト(任意)

＊既設ロボットのメインボード交換や付加軸アンプの配線

はFANUCのサービスマンに依頼を推奨します。

FANUCの協働ロボットCRXシリーズモーターを搭載
した小型ポジショナ
回転：自動
傾斜角度調整：手動
回転精度：±50ミクロンメートル(当社計測)
モーターボックス底面からケーブルをロボット
コントローラーへ繋ぎ、ティーチングペンダント
で操作します。
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